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Manipuler des données vectorielles 

Utilisation du logiciel MATLAB 

 Lancer le logiciel MATLAB    .  

  Choisir  la  commande  ‘Browse  for  folder’        et 
sélectionner le répertoire de travail dédié à MATLAB (ici 
TRAV MATLAB)  dans  lequel  doit  se  trouver  le  fichier 
comportant  les  données  (ici  le  fichier  ‘Mesures 
Fx_Fy.xlsx’). 

  Double‐cliquer sur le nom de fichier 
L'outil d'importation des données s'ouvre…  

 Sélectionner ‘Output type’ et choisir ‘Column vectors’  

 Sélectionner l’ensemble des données à vectoriser. 

On veut importer ces données 
et  les  placer  dans  le 
workspace de MATLAB… 
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 Cliquer le bouton ‘Import Sélection’. 

Ainsi, toutes les variables des différentes composantes des forces sont importées dans le workspace de MATLAB. 

Avec  le pointeur de  la  souris, on peut  sélectionner une variable 
en effectuant un clic droit et afficher la courbe.  

Par  exemple,  en  sélectionnant  la  variable  FX1,  puis  ‘plot(FX1)’ 
dans le menu contextuel, on obtient la courbe correspondante. 

Whohhh !  
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En  sélectionnant  dans  cet  ordre  les  variables  Temps  et  FX1  avec  la 
touche Ctrl, on obtient la courbe ci‐contre. 

Pour obtenir une autre variable par calcul : 

Par exemple     1 1
tan arctan

1 1

FX FX

FY FY
       

 
 

Utiliser la fenêtre ‘command window’ pour écrire la commande : 
Theta1=atand(FY1./FX1) ; 

Une  information  relative à  la  fonction  ‘atand’ peut être obtenue en 
tapant son nom dans le masque de saisie ‘search documentation’ 
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Entraînez‐vous  en 
définissant  les  variables 
theta2 et theta3… 
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On peut afficher un ensemble de données. 

Par exemple en sélectionnant dans cet ordre les variables theta1, 
theta2  et  theta3  avec  la  touche  Ctrl,  on  obtient la  courbe  ci‐
contre. 

La  fenêtre  ‘command  window’  affiche  alors  la  ligne  de 
commande suivante : 

plot(theta1,'DisplayName','theta1');hold 

on;plot(theta2,'DisplayName','theta2');plot(thet

a3,'DisplayName','theta3');hold off; 


